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DETALHAMENTO DAS DISCIPLINAS

Nome do Curso: Mestrado Profissional em Montagem Industrial
Nivel: Stricto Sensu

Codigo e Nome da Disciplina:

TCE 11344 - Automacao e Controle

Carga Horaria/Créditos

Teoricos Téorico-Praticos Trabalho Orientado / Est. Total
Superv.

Carga Horaria | Node Créditos | Carga Horaria | N2de Créditos | Carga Horaria | N°de Créditos | Carga Horéria | N¢de Créditos

60 4 60 4

Ementa da Disciplina:
(Maximo permitido: 300 caracteres)

Conceitos de sistemas de controle. Modelagem de Sistemas Dindmicos. Componentes e caracteristicas
de sistemas e controle em malha aberta e fechada. Lugar das raizes e diagramas de Bode. Projeto de
controladores cléssicos: Proporcional, Integral, Derivativo, Compensadores em avango-atraso. Projeto
de controladores modernos: realimentacdo de estados, controlabilidade, observabilidade. Férmula de
Ackerman.
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